SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST 2. ROBOTY ROZBIORKOWE

KOD GLOWNY CPV 45111100-9

ST 2. ROBOTY ROZBIORKOWE
Prace remontowe w PP Poznan
stronalz?2



1. Wstp

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjvgymagania dotycce wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest opracowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot olgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robét przy wykonaniu robét
rozbiorkowych i obejmuj: rozebraniescian betonowych izelbetowych, wykucia z murusoiezy,
rozbiérek podtdg i posadzek betonowycteibetowych.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST1. Wymagania
ogolne.

2.2. Szczegblne wymagania dotyce materiatdw
Do wykonania rob6t rozbiérkowych nie jest konieczugcie zadnych materiatdw , poza materiatami
zabezpieczg ktore g tymczasowe na okres prac remontowych.

3. Sprat

3.1. Og6lne wymagania dotyge sprztu
Ogolne wymagania dotyge sprztu 3 zawarte w ST 1. Wymagania ogolne.

3.2. Szczegoblne wymagania dotyce sprztu
Do wykonania prac wyburzeniowych naje uzy¢ elektronarzdzi w postaci iejszych miotow
udarowych .

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu
Ogollne zasady transportu podano w ST 1. Wymagania ogoélne.

4.2. Szczeg6lne wymagania dotyce transportu
Do wywozu gruzu oraz materiatdw rozbidrkowych z terenu remontuynatey¢ srodkéw transportu
wyposaonymi w plandeki zabezpiecagp przed rozprzestrzenianiem kurzu, materialty do
zabezpieczietymczasowych nie wymagaspecjalnychirodkow transportu

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdle zasady wykonania robot
Ogole zasady wykonania rob6t podano w ST 1. Wymagania ogdine.

5.2. Szczegoblne zasady wykonania robot
Prowadzenie prac rozbidrkowych naletak zaplanow&, aby byly one jak najmniej ugiliwe, prace
nalezy wykonywa w terminach uzgodnionych z Inwestorem . Szczegalmag; nalery zwrdcic przy
wykonywaniu prac przy rozbidrkaditian konstrukcyjnych , przed przypteniem do tych prac nale
stropy zabezpiecZyprzez stemplowanie na catej dhégorozbieranychician. Posadzki na korytarzach
zabezpieczy nalezy gruky folia izolacyjna lub tward ptyta pikniowa

6. Kontrola jakdci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@
Ogodlne zasady kontroli jako podano w ST 1. Wymagania ogdine

6.2. Szczegllne zasady kontroli j&&b
Podstawow czynndcia kontrolna jest sprawdzenie czy nie naruszowadnego elementu
konstrukcyjnego a zwtaszcza stropu podczas rozbiergoian konstrukcyjnych. Powierzchnia
rozbieranej podtogi powinna byvolna od zanieczyszcie pozostatéci rozbieranej podtogi

7. Odbiory robot

7.1. Ogolne zasady odbioru.
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST 1. Wymagania ogoine

7.2. Szczegoblne zasady odbioru rob6t
Odbiér rob6t polega na przeju rozebranych powierzchni podidg stian oraz na ogbzinach
wszystkich elementéw konstrukcji, ktére zostaty odkryte, zanim zgstanownie przykryte nowymi
materiatami wykdczeniowymi

8. Podstawa ptatgoi
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrsci podano w ST 1. ,Wymagania ogoélne”.

9. Przepisy zwizane
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpEezei higieny
podczas wykonywania robét budowlanych DZ. U. 47/401/2003
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